ACTUADORES ELECTROMECANICOS | TECNOLOGIA DE MOTOR

Visién global | 0,37 kW - 5,5 kW

Datos técnicos

Motores trifasicos normalizados (asincronos)
Régimen de marcha en vacio [~1500 rpm (otros bajo pedido

230/400V A 50 Hz, S1 0 $3-75%, ISO F Gamas de tension:
Motores trifasicos: IP 55 220-240VAS50Hz 380-415VY 50 Hz
Motores trifasicos con freno: IP 54 380-415VA50Hz 660-690VY 50 Hz
: .0 : Aefl Factor de
. . Corriente Maximo pico Momento Rendimiento : .
Tamafio P°t?,"C'a V:(l;;ﬁ;g:{j Par nominala Con arranque directo depar/par deinercia (aplena ;(J:telr;g: P?',S:ni'n Pef?gnc:n
400V nominal J carga) capr
ga)
Corriente de
arranque / corriente Par dearranque / aprox. n
IEC kW min! Nm A . par nominal Mk/Mn 5 cos aprox. kg aprox. kg
nominal kgm %
Ma/Mn
Ia/In
71 0,37 1360 2,6 1,2 2,8 2 2 0,0008 63 0,7 6 8
71 0,75* 1370 5,33 2,1 2,9 2,1 2,4 0,0012 69 0,78 8,3 10,3
80 0,75 1410 51 2 4.5 2,2 2,8 0,0020 70 0,7 9,3 13
80 1,5% 1390 10,4 3,4 4,1 3,2 3,2 0,0026 72 0,7 11,5 15,2
90L 1,5 1410 10,3 3,7 49 3 3 0,0032 79 0,74 14,4 18
90L 2,2* 1400 15,2 5,2 4,5 2,7 2,7 0,0039 78 0,81 17,5 21,1
100L 2,2 1420 14,8 53 4 2,3 2,7 0,0046 83 0,74 19,2 25,5
100L 3 1410 20,3 6,7 3,9 2,3 2,5 0,0056 82 0,79 22,4 28
100L 4 1420 27 8,9 4 2,2 2,2 0,0065 81 0,82 26,3 31,9
112M 4 1440 27 9,4 3,3 2,5 2,9 0,0133 83 0,75 30,4 38
112M 5,5% 1440 36,4 11,7 3,9 2,1 2,3 0,0139 84 0,83 33 40,6
Tamarios de 63 a 132 disponibles con tiempos de entrega cortos
“La potencia es mayor que la norma IEC (progresiva)
»Tamafios de 160 a 355 bajo pedido.
ATENCION Ejemplo de pedido: _0 P4-1,5-B5-B-2W
En caso de sobredimensionamientodel  Suministramos frenos de motor de serie Tamaiio ?
motor existe riesgo de sobrecarga de los para una tension de conexién de 230 VAC, Nimero de polos - vel. de 4 polos =1500 min'
componentes. Los efectos deben tension de servicio de 205V DC, con Potencia [kW] .
considerarse no solo bajo carga, sinotam-  rectificador de puente. Forma constructiva
bién con marcha en vacio. con freno (en caso necesari)
con 2° eje (en caso necesario)
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Forma constructiva con patas B3
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* A Esta Version normalmente tiene un plazo
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71 90 112 141 71 75 142 7 7 45 14 30 16 5
80 100 125 159 80 90 160 9 17 50 19 40 21,5 6
90 125 140 179 90 106 180 9 17 56 24 50 27 8
100 140 160 199 100 123 200 12 20 63 28 60 31 8

sin freno con freno con frenoy 2° eje

Tamaiio

71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 11 108 136 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 11 105 136 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 11 125 154 211 6
80 15 277 315 19 40 305 330 375 19 40 11 125 154 211 6
90 15 329 378 24 50 390 390 432 19 40 13 155 174 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 13 155 174 227 8
100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 14 175 192 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 14 175 192 248 10

Nos reservamos el derecho a modificar las dimensiones sin
cambiar la denominacién del motor.
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Forma constructiva de brida B14B, brida grande
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Rosca M
Tamafio al bl el fi g i2 sl d l t u
71 105 70 85 2,5 141 30 M6 14 30 16 5
80 120 80 100 3 159 40 M6 19 40 215 6
90 140 95 115 3 179 50 M8 24 50 27 8
100 160 110 130 3,5 199 60 M8 28 60 31 8

> sin freno con freno con freno y 2° eje
Tamano
(de 4 polos)
63 0,18 212 238 11 23 261 261 285 9 20 172 4
63 0,25 212 238 11 23 239 261 285 9 20 172 4
71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
80 15 277 Bill5 19 40 305 330 375 19 40 211 6
90 1,5 329 378 24 50 390 390 432 19 40 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 227 8
100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10

Nos reservamos el derecho a modificar las dimensiones sin
cambiar la denominacién del motor.
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Forma constructiva de brida B14B, brida grande
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Rosca M u
Tamafiio al bl el fi g i2 sl d l t u
71 140 95 115 3 141 30 M8 14 30 16 5
80 160 110 130 3,5 159 40 M8 19 40 215 6
90 160 110 130 3,5 179 50 M8 24 50 27,5 8
100 200 130 165 3,5 199 60 M10 28 60 31 8

. sin freno con freno con frenoy 2° eje
Tamano
(de 4 polos)
71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11 23 188 5
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
80 1,5 277 315 19 40 305 330 375 19 40 211 6
90 15 329 378 24 50 390 390 432 19 40 227 8
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19 40 227 8
100 3 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24 50 248 10

Nos reservamos el derecho a modificar las dimensiones sin
cambiar la denominacién del motor.
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Forma constructiva de brida B5
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Tamaiio al bl el cl fi g i2 sl d
71 160 110 7 130 3,5 141 30 9,5 14
80 200 130 8 165 3,5 159 40 11,5 19
90 200 130 8 165 3,5 179 50 11,5 24
100 250 180 10 215 4 199 60 14 28

sin freno con freno con freno y 2° eje

Tamaiio
(de 4 polos)

71 0,37 248 281 14 30 263 295 325 11
71 0,75 248 281 14 30 263 295 325 11
80 0,75 277 315 19 40 305 330 375 19
80 1,5 277 315 19 40 305 330 375 19
90 15 329 378 24 50 390 390 432 19
90 2,2 329 378 24 50 348 390 432 19
100 3 369 429 28 60 433 433 487 24
100 4 369 429 28 60 433 433 487 24
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B5: brida con agujeros pasantes

t u
16 5
21,5 6
27 8
31 8

188 5
188 5)
211 6
211 6
227 8
227 8
248 10
248 10

Nos reservamos el derecho a modificar las dimensiones sin
cambiar la denominacién del motor.

www.zimm.com



